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Wymagania wstepne

Student rozpoczynajgc ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze, umiejetnosci i kompetencje
spoteczne wynikajgce z realizacji programu studiéw dla kierunku Automatyka i Robotyka w zakresie grupy
przedmiotéw podstawowych i kierunkowych. Ponadto student powinien znac i stosowac¢ zasady BHP
obowigzujgce na terenie przedsiebiorstwa.

Cel przedmiotu

Celem praktyki jest zapoznanie studentow z pracg wielorobotowych stanowisk obrébczych w zakresie
programowania robotow przemystowych, integracji robotéw ze sterownikami nadrzednymi oraz obwodami
bezpieczenstwa. Celem jest rowniez opanowanie kompetencji w zakresie wymaganym na egzaminie
zawodowym w zawodzie automatyk.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki.
2. Ma podstawowg wiedze niezbedng do zrozumienia pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci
inzynierskiej oraz procesu automatyzaciji i robotyzacji w przemysle i gospodarstwie domowym; zna



podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgce w przemysle.

3. Ma podstawowg wiedze dotyczgcg zarzadzania, w tym zarzgdzania jakoscig i prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej.

4. Zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wtasnosci przemystowej i prawa
autorskiego; potrafi korzysta¢ z zasobdéw informacji patentowe;.

5. Zna i rozumie ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci, wykorzystujace;j
wiedze z automatyki i robotyki.

Umiejetnosci:

1. Potrafi stosowac zasady bezpieczenstwa i higieny pracy.

2. Potrafi odczytywac ze zrozumieniem projektowg dokumentacje techniczng oraz proste schematy
technologiczne systemdéw automatyki i robotyki.

3. Potrafi dokona¢ identyfikacji i sformutowaé specyfikacje prostych zadan inzynierskich z zakresu
automatyki i robotyki.

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada swiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w
tym jej wptyw na srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢ za podejmowane decyzje; jest gotow do
dbatosci o dorobek i tradycje zawodu.

2. Posiada swiadomo$¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi
kierowa¢ matym zespotem, wyznaczaé cele i okreslaé priorytety prowadzgce do realizacji zadania; jest
gotow do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych.

3. Jest gotdw do okreslania priorytetow stuzgcych do realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania.
4. Posiada swiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego
zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami Srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i ich elementy
moga funkcjonowac; jest gotow do przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,
poszanowania réznorodnosci poglgdow i kultur.

5. Jest gotdéw do myslenia i dziatania w sposob przedsigbiorczy.

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Sprawozdanie z przebiegu praktyki i ankieta opisujgca uzyskane efekty uczenia
sie poswiadczone przez opiekuna praktyk.

Tresci programowe
Realizacja indywidualnego programu praktyk.

Tematyka zaje¢

Praktyka obejmuje realizacje zadan polegajacych na programowaniu ztozonych stanowisk obrébczych, np.
w zakresie programowania robotow przemystowych, integracji robotéw ze sterownikami nadrzednymi oraz
obwodami bezpieczenstwa.

Sporzgdzenie sprawozdania z przebiegu praktyk.

Metody dydaktyczne
Metody dydaktyczne powinny by¢ dostosowane do indywidualnego programu praktyki.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 210 8,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 195 7,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 15 0,50
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




